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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét przygotowawczych zwigzanych z wykonaniem wszelkiego rodzaju rozbiérek w ramach
projektu pn.:

Termomodernizacja budynku i podniesienie warunkéw przeciwpozarowych budynku
Zlobka Miejskiego przy ul. Letniej 7 w Zlotoryi w ramach zadan pn. ,Aktywny Maluch 2022-
2029” oraz ,Termomodernizacja obiektow uzytecznosci publicznej”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. ZaKkres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
rozbiérkami.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST - 0.0. ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST - 0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST - 0.0.
»Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Materialy pochodzace z rozbiorki

Wszystkie materialy pochodzace z rozbiérek beda witasnoscia Wykonawcy i na jego koszt
podlegaja wywiezieniu i utylizacji na koszt Wykonawcy. Przyjeto maksymalng odlegtos¢
wywozenia to 12km.

Przyjmuje sie, ze koszt ztozenia i przechowywania do czasu zakonczenia rob6t budowlanych i
przekazania terenu budowy Zamawiajagcemu, materiatbw pochodzacych z rozbiérki a bedacych
wlasnoscig Zamawiajgcego jest wliczony w cene kontraktowa i nie podlega odrebnej wycenie.
3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiodrki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérka elementéw budynku moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— samochody ciezarowe,

— mitoty elektryczne,

pilty mechaniczne,

rusztowania,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 0.0.,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu na odlegto$¢ do 12km na
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementéow obiektu obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w dokumentacji projektowej, zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST
lub wskazanych przez Inzyniera.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowe;j,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatéw.
Roboty rozbidérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub
przez Inzyniera.
Nalezy dokonac oczyszczenia rozebranych elementéw (z zaprawy, kawatkéw betonu, izolacji itp.) i
ich posortowania.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okre$lone w ST lub wskazane przez Inzyniera.
Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST staja sie wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usuniete na
miejsce uzgodnione z Inzynierem.
Roboty rozbiérkowe elementéw konstrukcyjnych nalezy ze szczegbélna uwaga wykonujac
niezbedne zabezpieczenia wynikajace z dokumentacji projektowej lub dokumentacji rozbiérkowe;j.
Wykonawca podczas wykonywania powinien zachowacé szczegdlng uwage.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0godlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac zgodnie z formularzem wyceny roboét (przedmiarem
robot).
Sposéb obmierzania poszczegélnych robét nalezy przyjmowac zgodnie z pozycjami katalogowymi
opisanymi w formularzu wyceny (przedmiarze robot).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
9.2.1. Cena jednostki obmiarowej wykonania robét obejmuje:

- Reczne rozbicie elementow przy uzyciu miotow i klinéw.

- Przyciecie pretéw zbrojeniowych.

- Odtozenie pretéw zbrojeniowych.

- Reczne wykucie otworu z wyréwnaniem oSciezy.

- Odtozenie na bok cegiet nadajacych sie do ponownego wbudowania.

- Reczne wykucie bruzd.

- Reczne przebicie otworéw o powierzchni do 0,05 m2.

- Reczne rozebranie Scianek.

- Odlozenie na bok cegiet catych i potéwek nadajgcych sie do ponownego wbudowania.

- Oczyszczenie cegiet z resztek zaprawy.

- Ostrozne wykucie o$cieznic drewnianych z odniesieniem i zatozeniem na wskazane

miejsce.
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Oderwanie przysciennych listew i progéw.

Zniesienie rozebranego materiatu drzewnego, odniesienie oraz posegregowanie i utozenie
w miejscu wskazanym.

Wyniesienie rozebranego materialu drzewnego na zewnatrz budynku z pomieszczen
ponizej terenu, odniesienie, posegregowanie i utozenie w miejscu wskazanym.

Doniesienie, utozenie i odniesienie materialu na przesuwny pomost roboczy na
rozbieranym stropie.

Zbicie tynku, wyrzucenie na zewnatrz budynku przez uprzednio ustawione rynny.
Doniesienie, utoZenie, przetozenie, rozebranie i odniesienie materialu drzewnego na
pomost roboczy i podstemplowanie belek podwieszonych wiezb wieszarowych.

Ostrozne rozebranie obrébek.

Posegregowanie blachy na nadajgca sie i nie nadajaca sie do dalszego uzytku.

Ztozenie blachy we wskazanym miejscu.

Oczyszczenie podioza z gwozdzi i szpilek.

Wyprostowanie, poobcinanie zniszczonych brzegéw i zatozenie blachy we wskazanym
miejscu bez wzgledu na grubos¢ blachy.

Rozbiérka schodow.

Demontaz stolarki okiennej i drzwiowej

Rozbioérki oktadzin Sciennych.

Rozbiérki instalacji.

Ztozenie i przechowywanie do zakonczenia realizacji przedsiewziecia materiatow
Zamawiajgcego.

Ustawienie i rozebranie rusztowan.

Wywoz gruzu powstatego w wyniku rozbiérek na odlegto$¢ do 12 km.

Utylizacja gruzu wraz ze wszelkimi optatami sktadowiskowymi.



